
LaseCPT - Coiltransportgestell 

Ent- und beladung 

Allgemeine Merkmale: 

Kurzbeschreibung: 

 

Die Messanlage LaseCPT – Coil Positioning Trailer 

zur Automatisierung der Be- und Entladung von Coils auf 

Transportgestellen besteht aus einem Laserscanner und 

einem Mess-PC zur Auswertung der Laserscanner-

Daten. Die Komponenten sind auf dem Kran installiert, 

zusätzlich wird die Distanzinformation von den 

Laserentfernungs-messsystemen für die Kran- und 

Katzfahrt verwendet. Mit diesen Daten wird ein 3-

dimensionales Abbild der Szenerie auf dem 

Transportgestell erzeugt. Die Messanlage gibt über eine 

Profibus-Schnittstelle das Ergebnis für die Coil- und 

Muldenpositionen an die übergeordnete Kran SPS. Die 

Messsensorik erlaubt die vollautomatische Coilbeladung 

und -entladung. 
• Automatische Coilaufnahme und –ablage 

• Präzise Coilpositions- und dimensionsmessung 

• Muldenvermessung 

• Einfach Nachrüstbar 

Abb. 1: Datenübertragungsstationen 

Abb. 2: 3D-Screenshot eines einzelnen Coils 

Abb. 3: Scannerposition und Scanbereich 

Abb. 4: 3D-Screenshot der Coils auf einem Trailer 
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